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AVANT-PROPOS

L but de ce livre est de fournir les principales clés pour étudier le comportement d'un
systeme dvnamique, ¢ est-a-dire Jd'un ensemble mécamgue, physique, conmmique,
environmemental ou auire dont on connail I loi d"évolution,

On ="mtéresse prncipalement aux guestions qualitatives - un syseéme évoluc-
1=l vers um cycle-limate 7 vers un &guilibre 7 wers un awutre destin ¥ Ce lvre fourmit les
outils méthedologiques qui permettent d"aborder ces questions, Lo recherche de so-
lutions analyiiques n'est pas un but en soi, mais celles-ci sont explodide s quand elles
sont accessibles @ cest le cas des systemes linéaires, dont on montre importance.
O Etablit ensuite une classification des comportements & long terme d’un sysiéme.
Ainsi est mis en évidence le cas complexe du chaos, qui donne liew depuis plusieurs
décennies i d'actives recherches.

Le cadre est celun des systémes autonomes, ¢ est--dire non commandés, Aussi, le
champ couven est-il frontalier mais distinet de celul de la commande des systémes.

On limite "exposé des systémes i temps discret aux points nécessaires i intro-
duction de certyines notions concernant les systémes & tlemps conting, sur lesquels oo
livre est centre.

Je tiens a remercier Manoel Samuoelides. qui & créé enseignement de sysidmes
dynamigues non linéaires & I'ISAESUPAERD et qui a bien voulu me comfier la pour-
suite de son cours, 11 m'a ainst permis de m'appuver sur son travail et de m'inspirer
de ses choix pédagogigues.

Jimvite e lecrenr gl aurall des guestions on remargees lées o sufet de ce livee
dm'en faive part par sl & Uadresse @ jeanlonispac@ yaho, i

Jean-Louis Pac
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Systemes dynamiques

Cet ouvrage s'adresse aux &léves ingénieurs et aux
érudiants en licence ou master de physique ou de mathé-
markgues appliguées.,

Létude mathématique des systémes dynamigques 3 1MPS  jun-Loais Fec
continu débouche sur des applications variées en meéca Ancien Hive de

nigue, en physique, en astronomie, voire en économie, IEcole Felptechgas
poaskde une fouble

Cet ouvrage présente les notions fondamentales de f_‘r"lt':f':w*\‘
la dynamigue des systémes - systemes différentiels, 1 ik dreeter
#tat, flot, équilibres, portraits de phases, bifurcations  des dade e i
locakes, systémes & temps discret, introduction au chaos,
Les systemes linéaires sont présentés de fagon détaillée et
les phénoménes spécifiguement non-lindaires sont décrits.

Pralessear i
Le sujet &gt traité avec la rigueur mathématique qui 3'im- ,:::;‘"f'__‘:‘": i
pose mais dans le langage le plus concret possible, au plus TR DU 6T B
proche des applications, De nombreus exemples dlustreny  soesc di Tngices
les notions théoriques. 34 exercices permettent d'appro

fondir le cours et sont tous corrigés en fin d'ouvrage.
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