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Avant propos

En premier lieu, cet ouvrage est desting aux dtudiants du o
cyele universiteire minst quaux futurs post-graduant en  sciences des
materiaus. Les notwons de contraintes, de déformations et les lois qui les
relient y sont exposdes.

Le premier chapitre introduit la notion de tenseur. Le second chapitre
analyse les forces qui agissent sur un élément de volume d'un solide et
développe les notions de contraintes et de tenseur de comtraintes. Sur fe
mire schéma que le second chapitre, le troisieme introduit le tenseur des
deformations. Dans  le quatriéme  chapitre  sont  présentées  quelques
npphcations ct propriciés des deux tenseurs définis ci-dessus. Le cinquiéme
chupiine expose des moyens de résolution des problémes d'élasticite,

Dans le sixeéme chapitre, sont étudiées les conditions pour lesquelles
une déformation atteint le domaine plastiqgue. Un rappel des principales
caracierstigues mécanigques obtenues lors d'un essai de traction amsi que les
principaux criteres de plasticite (Von-Mises, Tresca, ) qui permettent de
previser les imites du domaine elastique v somt également présentés. Enfin,
guelyues  methodes  expénmentales d'analyse ou de wvisualisation des

contramtes sont données a la fin de louvrage,
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